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1 Instrukcje bezpieczenstwa

Przed instalacjg i uruchomieniem przeksztattnika nalezy uwaznie przeczyta¢ wszystkie Instrukcje Bezpieczenstwa i
ostrzezenia, oraz naklejki ostrzegawcze umieszczone na urzadzeniu. Nalezy uwazaé na utrzymanie naklejek
ostrzegawczych w stanie czytelnym i brakujgce lub uszkodzone naklejki wymieni¢ na nowe. W celu uzyskania dalszych
informacji prosimy zapoznac sie z Instrukcjg Obstugi przeksztattnika SINAMICS V20.

Ogdlne

ANIEBEZPIECZENSTWO

Smiertelne porazenie pradem elektrycznym

Kondensatory posredniego obwodu pradu statego pozostajg natadowane po wylgczeniu napiecia zasilajgcego.
Dotkniecie zaciskdw urzgdzenia moze prowadzi¢ do $miertelnego porazenia pradem elektrycznym.

Zabrania sie dotykac¢ zaciskéw urzadzenia przed uptywem pieciu minut od momentu wytgczenia napiecia
zasilajgcego.

Prad w przewodzie ochronnym

Prad uptywu przeksztattnika SINAMICS V20 moze osigga¢ wartosé 3,5 mA AC. Dlatego wymagane jest state
potgczenie uziemiajgce, a minimalny wymiar przewodu ochronnego powinien by¢ zgodny z obowigzujgcymi
przepisami w zakresie urzgdzen charakteryzujgcych sie wysokim pradem uptywu.

Do ochrony przeksztattnika SINAMICS V20 przewidziano zabezpieczenia bezpiecznikowe. W przypadku
zainstalowania zabezpieczen roznicowo-prgdowych, nalezy stosowac urzgdzenia typu B, ze wzgledu na
mozliwo$¢ wystgpienia w przewodzie uziemiajgcym sktadowej statej pradu.

AOSTRZEZENIE

Bezpieczne korzystanie z przeksztaltnika

Przy pracy urzadzen elektrycznych okreslone czesci znajdujg sie pod niebezpiecznym napieciem. Przeksztattnik steruje
pracg potencjalnie niebezpiecznych ruchomych czesci mechanicznych. Niestosowanie sie do zalecen instrukcji obstugi
moze skutkowac utratg zycia, ciezkimi uszkodzeniami ciata lub zniszczeniem mienia.

Tylko odpowiednio wykwalifikowany personel moze pracowac przy tym urzadzeniu. Personel ten musi by¢ gruntownie
zaznajomiony ze wszystkimi zawartymi w tej instrukcji wskazéwkami bezpieczenstwa, warunkami i sposobem instalacji i
pracy urzadzenia oraz $rodkami utrzymania urzadzenia w nalezytym stanie.

Wszelkie nieuprawnione modyfikacje urzadzenia sg niedozwolone.

Ochrona przed dotykiem bezposrednim poprzez zastosowania napiecia ponizej 60 V (PELV = obwdd napiecia bardzo
niskiego wedtug EN 61800-5-1) jest dopuszczalna jedynie w suchych pomieszczeniach, przy zastosowaniu potgczen
wyréwnawczych. Jezeli warunku te nie sg spetnione, wymagane jest zapewnienie innego rodzaju ochrony
przeciwporazeniowej np. izolacja ochronna.

Przeksztattnik musi by¢ zawsze uziemiony. Brak odpowiedniego uziemienia moze prowadzi¢ do bardzo niebezpiecznych
sytuacji podczas pracy urzadzenia, w szczegélnych warunkach moze spowodowac smierc.

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac taczeniowych nalezy odigczy¢ urzadzenie od zrodta zasilania.

Przeksztattnik czestotliwosci nalezy zainstalowac na metalowej ptycie montazowej w szafie sterowniczej. Plyta montazowa
nie moze by¢ lakierowana i musi wykazywac¢ dobrg przewodnos$¢ elektryczng.

Roztaczanie obwodu sitowego silnika podczas pracy przeksztattnika jest bezwzglednie zakazane, roztgczenie toru
sitowego powinno nastgpic po stronie sieci zasilajgcej przeksztattnik.

Nalezy w szczegolnosci przestrzegac ogdinych i regionalnych przepiséw instalacyjnych i przepiséw bezpieczenstwa dla
pracy przy urzgdzeniach przewodzacych niebezpieczne napiecia (np. 61800-5-1), jak tez odnosnych przepisow
dotyczagcych prawidtowego uzywania narzedzi i Srodkéw ochrony osobistej (Personal Protective Equipment, PPE).

Przewody zasilajace musza by¢ podtgczone na state. Urzgdzenie musi byé uziemione (IEC 536, Klasa 1, NEC i pozostate
stosowane normy).

Wszedzie, gdzie btedy dziatania wyposazenia sterujgcego, mogg spowodowac zniszczenie materiatu, urzadzenia
napedzanego lub nawet wystgpienie ciezkich obrazen personelu (jest to btad potencjalnie niebezpieczny) nalezy
uwzgledni¢ zewnetrzne Srodki bezpieczenstwa w celu zapewnienia lub wymuszenia bezpiecznej pracy nawet w przypadku
wystgpienia btedu (niezalezne wytgczniki krancowe, blokady mechaniczne itp.).
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Uruchamianie

AOSTRZEZENIE

Przytgcza zasilania i silnika

Nastepujace zaciski moga znajdowac sig pod niebezpiecznym napigciem, rowniez gdy przeksztattnik nie pracuje:
- Zaciski przytgcza sieci L1, L2, L3, oraz zacisk ochronny PE

- Zaciski przytacza silnika U, V, W, oraz zacisk uziemienia

- Zaciski obwodu pradu statego DC+ i DC-

- Zaciski rezystora hamowania R1 i R2 (tylko dla obudowy wielko$ci D)

Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako 'mechanizm wylgczenia bezpieczenstwa' (patfrz EN 60204, 9.2.5.4).
Podtgczanie, roztgczanie i otwieranie urzgdzenia podczas pracy jest zabronione.

Obstuga

AOSTRZEZENIE

Ryzyko nieprawidlowej parametryzacji

Ustawienia niektoérych parametréw (np. P1210) mogg powodowaé automatyczne wznowienie pracy przeksztattnika po
wystapienia zaniku zasilania np. automatyczny ponowny rozruch.

W celu zapewnienia prawidtowej ochrony przecigzeniowe;j silnika nalezy wtasciwie sparametryzowac przeksztattnik.
Zastosowanie rezystor hamowania

Zastosowanie nieodpowiedniego rezystora hamowania moze prowadzi¢ do pozaru jak tez ciezkich szkéd rzeczowych i

osobowych. Nalezy nie tylko zastosowac prawidtowy rezystor hamowania, lecz réwniez prawidtowo go zamontowac
zgodnie z dostarczong z nim instrukcja.

Podczas pracy temperatura rezystorow hamowania bardzo wzrasta. Z tego powodu nalezy w kazdym przypadku unikac
bezposredniego kontaktu z rezystorami.

AOSTRZEZENIE

Gorgca powierzchnia

Podczas pracy oraz bezposrednio po wytgczeniu przeksztattnika czestotliwosci, zaznaczone powierzchnie
moga by¢ niebezpiecznie nagrzane. Nalezy unikaé bezposredniego kontaktu z zaznaczonymi powierzchniami.

Naprawa

AOSTRZEZENIE
Naprawa i wymiana podzespotéw

Prace zwigzane z naprawg urzadzenia mogg by¢ prowadzone wytgcznie przez wewnetrzny serwis firmy SIEMENS,
autoryzowany punkt naprawczy SIEMENS lub autoryzowany personel, ktéry jest w petni zapoznany z informacjami
ostrzegawczymi oraz procedurami naprawczymi zawartymi w dokumentacji urzadzenia.

Wszystkie elementy uszkodzone muszg by¢ wymienione zgodnie z odpowiednim wykazem czesci zamiennych urzgdzenia.
Przed wymiang podzespotow przeksztattnika nalezy odtaczy¢ zasilanie elektryczne.

Skrécona instrukcja obstugi
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Pozostate zagroZenia

AOSTROZNIE

Zagrozenia zwigzane z elementami wykonawczymi oraz elementami sterowania systemu napedowego

Elementy sterowania oraz elementy wykonawcze systemu napedowego, potgczone do przemystowych sieci zasilajgcych,
dopuszczone sg do uzytku przemystowego i komercyjnego. Podigczenie tych elementéw do publicznych sieci zasilajgcych
wymaga innej konfiguracji i / lub dodatkowych srodkow.

Elementy te mogg by¢ eksploatowane wytgcznie w zamknietych obudowach lub szafach sterowniczych, jedynie gdy
wszystkie dostepne urzgdzenia zabezpieczajgce sg wykorzystywane.

Elementy te mogg by¢ obstugiwane jedynie przez wykwalifikowanych, kompetentnych i przeszkolonych pracownikéw
technicznych. Nalezy przestrzega¢ wszystkich zalecen bezpieczenstwa. Stosowac sie do informacji zawartych w
instrukcjach komponentéw oraz dokumentacji techniczne;j.

Podczas przeprowadzania oceny ryzyka dla maszyny, zgodnie z Dyrektywg Maszynowg, producent musi rozwazy¢
nastepujace ryzyko zwigzane z elementami sterowania oraz elementami wykonawczymi systemu napedowego:

1. Niezamierzone ruchy napedzanych elementéw maszyny podczas rozruchu, eksploatacji, konserwacji i napraw
spowodowane przez:

— Defekty sprzetu i/lub btedy oprogramowania czujnikéw, sterownikéw, elementéw wykonawczych oraz elementow
fgczeniowych

— Czas odpowiedzi regulatora i napedu
— Rodzaj pracy i/lub czynniki srodowiskowe nieokreslone w specyfikacji
— Kondensacja/zanieczyszczenia przewodzace
— Parametryzacje, programowanie, okablowanie i btedy instalacyjne
— Korzystanie z urzadzen radiowych/telefonéw komdrkowych w bezposrednim sasiedztwie kontrolera
— Czynniki zewnetrzne/uszkodzenia
2. Nadzwyczajne temperatury oraz emisja hatasu, gazu lub czgstek, spowodowane, na przyktad:
Usterkami podzespotow
Btedami oprogramowania
Rodzajem pracy i/lub czynnikami srodowiskowymi nieokreslonymi w specyfikacji
Czynnikami zewnetrznymi/uszkodzeniami
3. Niebezpieczne napigcia wywotane przez np.:
— Usterki podzespotow
—  Wplyw tadunkow elektrostatycznych
— Napiecie indukujgce sie w uzwojeniach silnika
— Rodzaj pracy i/lub czynniki sSrodowiskowe nieokreslone w specyfikacji
— Kondensacja/zanieczyszczenia przewodzace
— Czynniki zewnetrzne/uszkodzenia

4. Pola elektryczne, magnetyczne i elektromagnetyczne, ktére moga stanowi¢ zagrozenie dla 0sob z rozrusznikiem serca,
implantami lub metalowymi protezami stawow.

5. Uwalnianie substancji zanieczyszczajacych srodowisko w wyniku niewtasciwej eksploatacji systemu i/ lub
nieprawidtowym i niebezpiecznym zarzgdzaniem komponentami.

Skrécona instrukcja obstugi
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2 Instalacja

2.1  Montaz przeksztattnika

Pozycja montazowa oraz odstepy minimalne

Przeksztattnik musi by¢ zamonto-
=100 mm powietrze wany pionowo na ptaskiej i niepalne;j

powierzchni w zamknietym
obszarze roboczym lub w szafy
sterowniczej.

> 100 mm VPOWie'
trze

rz
FSA | FSB
fj ost%e)z wentylatora, FSB | cor ; wentylato-

=85 mm

Wymiary, ukltad otworéw (montaz kabinowy)

(Jednostka: mm) | FSA FSB FSC FSD
W b W 90 140 184 240
] 1 H 150 160 182 206.5
H1 166 - - -
D 145.5 164.5 169 172.5
(114.5%)
| D1 - 106 108 98
Uktad 79 127 170 223
otworéw
a h X o b
- %} o e‘;\ %3\ °
o oy S o ¢
s 2 3 8
H1: wysoko$¢ obudowy A z -
wentylatorem o o o c o o+ o o
D1: gtebokos¢ szafy przy
montazu przelotowym Mocowania | 4 x éruba M4 4 x $ruba M5
4 x nakretka M4 4 x nakretka M5
4 x podktadki M4 4 x podktadka M5
Moment dokrecenia: 1,8 Nm + Moment dokrecenia: 2,5 Nm = 10%
10%

* Dlugos¢ ptaskiej ptyty przeksztaitnika (tylko wariant 400 V 0,75 kW)
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Wymiary, uktad otworéw (montaz przelotowy)

Wielko$é obudowy B Wielko$é obudowy C Wielko$é obudowy D
Uktad otwordw i 125 170 223
wycie¢ (mm) 118 161 214
N L Ny ST
\7'6‘ 6:(9 \0\%5\ S
0 © e
Obszar ‘C_) ~ Obszar i~ .. g
wyciecia = wyciecia <) Obszar wyciecia | |~ §
o o o © o o
: 3 2
Mocowania 4 x Sruba M4 4 x Sruba M5 4 x $ruba M5
Moment dokrecenia 1,8 Nm £ 10% 2,5Nm £ 10% 2,5Nm £ 10%

Wiecej informacji na temat montazu przelotowego oraz montazu przeksztattnikow typu Ptaskiej Plyty mozna znalez¢ w
Instrukcji Obstugi przeksztattnika SINAMICS V20.

2.2 Instalacja elektryczna

AOSTRZEZENIE

Wymagania dla urzgdzen w Stanach Zjednoczonych / Kanadzie (UL/cUL)

Mozliwos¢ stosowania w obwodzie zdolnym dostarczac nie wiecej niz 40000 A rms w obcigzeniu symetrycznym z

maksymalng wartoscia napiecia 480 Vac dla przeksztattnikow w wariancie zasilania 400V oraz 240VAC dla

przeksztattnikdw w wariancie 230V pod warunkiem stosowania bezpiecznikow klasy J posiadajgcych dopuszczenie typu

UL/cUL. Dla wszystkich wielkosci obudowy od A do D nalezy stosowac wytgcznie przewody wykonane z miedzi o klasie 1

75° C.

Urzadzenie to jest w stanie zapewni¢ ochrone silnika przed przecigzeniami zgodnie z UL508C. W celu zapewnienia

zgodnosci z UL508C, parametr P0610 musi by¢ ustawiony na warto$¢ 6 zgodna z ustawieniami fabrycznymi.

W kanadyjskich instalacjach (cUL) przeksztattnik nalezy zainstalowa¢ z dowolnym zewnetrznym zalecanym urzgdzeniem

przeciwzaktoceniowym o nastepujgcych cechach:

e Urzadzenia chronigce przed przepieciem; urzgdzeniem powinno by¢ urzadzenie chronigce przed przepieciem,
posiadajgce znak kontroli Listed (numer kontrolny kategorii VZCA i VZCAT)

® Napigcie znamionowe trojfazowe AC 480/277 V (wariant zasilania 400V), 50/60 Hz lub napiecie znamionowe
jednofazowe AC 240V (wariant zasiania 230V), 50/60 Hz

® Napigcie na zaciskach VPR = 2000 V (wariant zasilania 400 V) / 1000 V (wariant zasiania 230V) , IN = 3 kA min,
MCOV = AC 508 V (wariant zasilania 400 V) / AC 264 V (wariant zasiania 230V), SCCR = 40 kA

e Nadajgce sie do zastosowania SPD, typ 1 wzgl. typ 2
Uktad zwierajgcy nalezy przewidzie¢ migdzy fazami jak tez miedzy fazg i masg

Skrécona instrukcja obstugi
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Podtaczenie sieci i silnika

F———————————

PE, _DC+ _DC-_1
| = L1
1400 V == L2
LB —————¢L3!
Po— e Ty
1230v — L2

IWejscia cyfrowe i

Wyijscia cyfrowe |

[}

[}
: —oDI 1 oDI1 | - |
: —o DI 2 o DI 2 : Wyjscie tranzystorowe !
1z —oD|3 & DI3 ! :
| Z —oDI4 & oDI4 o \
' DIC ! Wyjscie !
I DIC | -
! 24V 24V przekaznikowe !
| ooV ov !

S S g

Wyijscie analogowe

|
[}
Wejscia analogowe |
N—F [}
|

Zalecany typ bezpiecznika

Urzadzenie to nadaje sie do stosowania w uktadzie zasilania do 40000 A (RMS) symetrycznie, dla maksymalnego napigcia
znamionowego +10% przy zabezpieczeniu odpowiednim bezpiecznikiem standardowym.

Wielko$é Zalecany typ bezpiecznika Wielko$é Zalecany typ bezpiecznika
obudowy | 750dny z CE (Siba | Zgodny z UL obudowy | 7a0dny z CE (Siba | Zgodny z UL
URZ) URZ)
400V | A |50124 34 (16 A) AC 15 A 600V, klasaJ [230V |A |3NA3805 (16 A) AC 15 A 600V, klasa J
B |50 124 34 (20 A) AC 20 A 600 V, klasa J B |3NA3812 (32 A) AC 30 A 600V, klasa J
C |50 14034 (30 A) AC 30 A 600V, klasa J C | 3NA3820 (50 A) AC 50 A 600V, klasa J
D |50 140 34 (63 A) AC 60 A 600 V, klasa J

Skrécona instrukcja obstugi
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Opis zaciskow

Zaciski zasilajgce
(L1, L2/N, L3)
Zacisk ochronny PE

SINAMICS V20 g@

Wielko$¢ obudowy A —————

Port rozszerzen

Opis zaciskéw: —

Nalezy ustawi¢ ptaski wkretak
(rozmiar koncowki: 0,4 x 2,5
mm) prostopadle do powierzchni
listwy zaciskowej. Aby
odblokowac¢ dzwignie zacisku
nalezy wcisng¢ wkretak z sitg nie
wiekszg niz 12 N. Przewdd
sterowniczy nalezy wtozy¢ od
spodu listwy.

(U, V, W)

wariant zasilania
230V

L 2N

&

Wielko$¢ obudowy B i C

© OO OO

uziemienia

Dopuszczalny przekréj kabla (moment dokrecenia)

Wyjsciowy zacisk

@ u Vv w

Wielko$¢ obudowy D

DC- DC+

CRS RGN )

u v

Zaciski obwodu pradu statego
(DC-, DC+)
Zaciski przewodu silnikowego

W R DC- BE

Zaciski rezystora hamowania
(R1, R2)

Wielkosé Znamionowa Zaciski zasilania i przewodu PE Silnik / DC / rezystor hamowania / zacisk
obudowy moc ekranu PE kabla silnikowego
Powierzchnia Moment dokrecania Powierzchnia Moment dokrecania
przekroju (tolerancja: + 10%) przekroju (tolerancja: + 10%)
poprzecznego poprzecznego
przewodu przewodu
400V
A 0,37 do 0,75 kW | 1,0 mm? 1,0 Nm 1,0 mm?2 1,0 Nm
1,1do 2,2 kW 1,5 mm?2 1,5 mm?2
B 3,0 do 4,0 kW 2,5 mm?2 2,5 mm?2 1,5 Nm
C 5,5 kW 4.0 mm?2 2,4 Nm 4.0 mm?2 2,4 Nm
D 7,5 kW 6,0 mm?2 6,0 mm?2
11 do 15 kW 10 mm?2 10 mm?2
230V
A 0,12 do 0,25 kW | 1,5 mm? 1,0 Nm 1,0 mm?2 1,0 Nm
0,37 do 0,55 kW | 2,5 mm?2
0,75 kW 4,0 mm?
B 1,1to 1,5 kW 6,0 mm2* 2,5 mm?2 1,5 Nm
C 2,2 to0 3,0 kW 10 mm?2 2,4 Nm 4,0 mm?2 2,4 Nm

* Zgodng z UL widetkowa koncowka kablowg

Skrécona instrukcja obstugi
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UWAGA

Uszkodzenie zaciskéw sieci

Podczas fgczenia przeksztattnikéw wielkosci obudowy A / B do sieci zasilajgcej nalezy uzywacé certyfikowanego
przewoddw typu linka zakonczonego koncowkami widetkowymi.

/
Przewdd z koncowka
widetkowg
certyfikowang przez UL
Przewdd typu linka

N\

Maksymalna dtugos¢ kabli silnikowych

=

ZI: Drut

Przewdd z tulejkg
zaciskowg

X

Typ Maksymalna dtugo$¢ kabli silnikowych

przeksztaltnik Bez dtawika wyjsciowego lub filtra EMC Z dtawikiem wyjsciowym Z zewnetrznym

a filtrem EMC

400V Nieekranowane | Ekranowane | EMC zgodne z Nieekranowane | Ekranowane | EMC zgodne z
(RE/CE C3) 2 (RE/CE C2)

FSA 50 m 25m 10m 150 m 150 m 25 m

FSB do FSD |50 m 25m 25 m 150 m 150 m 25 m

230V Nieekranowane | Ekranowane | EMC zgodne z Nieekranowane | Ekranowane | EMC zgodne z
(RE/CE C2) 2 (RE/CE C2) ¥

FSA 50 m 25m 10m 200 m 200 m 5m

FSB do FSC |50 m 25m 25m 200 m 200 m 5m

1) Zgodnie z opisem z rozdziatu B.1.8 Instrukcji Obstugi przeksztattnika SINAMICS V20.

2 Jedynie dla wersji z filtrem. RE/CE C3 dotyczy zgodno$ci EMC z normg EN61800-3 kategorii C3 Zakiocenia
Przewodzone i Wypromieniowywane; RE/CE C2 dotyczy zgodnosci EMC z norma EN61800-3 kategorii C2 Zaktdcenia
Przewodzone i Wypromieniowywane.

3) Jedynie dla wersiji z filtrem.

Dopuszczalny przekréj przewodéw sygnatowych

Rodzaj przewodu

Dopuszczalny przekroj przewodu

Drut lub linka

0,5to 1,5 mm?2

Tulejkowa koncowka zyt

0,5 mm?2
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2.3

Specyfikacja techniczna

| Przeksztattniki 3 AC 400 V

| Przeksztaitniki 1 AC 230 V

Parametry sieci zasilajgcej

Napiecie sieci

47 Hz do 63 Hz)
Zmniejszenie pradu wystepuje przy

380V do 480 V AC (tolerancja: -15 % do 200 V do 240 V AC (tolerancja: -10 % do +10
+10 %) %)

47 Hz do 63 Hz)

Zmniejszenie pradu wystepuje przy napieciu
wejsciowym wiekszym niz 230 V lub
czestotliwosci impulsowania wigkszej niz 8kHz.

napieciu wejsciowym wiekszym niz 400 V
lub czestotliwosci impulsowania wigekszej
niz 4 kHz. *

Kategoria przepiec

EN 60664-1 Kategoria lll

Dopuszczalne uktady sieci
zasilajgcej

TN, TT, IT **, TT linia uziemiona TN, TT

Srodowisko zasilania

Drugie $rodowisko (sieci zasilajgce gospodarstwa domowe) *

Czynniki Srodowiskowe

Temperatura pracy

0 °C do 40 °C) bez ograniczenia

40 °C do 60 °C: bez ograniczenia *

Temperatura sktadowania

-40°Cdo+70°C

Stopien ochrony

IP 20

Wzgledna wilgotnosé
powietrza

< 95% (kondensacja niedopuszczalne)

Wstrzasy i wibracje

Dtugoterminowe przechowywanie w opakowaniu transportowym zgodnie z EN 60721-3-1
Klasa 1M2

Transport w opakowaniu transportowym zgodnie z EN 60721-3-2 Klasa 2M3

Wibracje podczas pracy zgodnie z EN 60721-3-3 Class 3M2

Wysokos$¢ instalacji

do 4000 m n.p.m.
1000 m do 4000 m: ograniczenie pradu wyjsciowego *
2000 m do 4000 m: ograniczenie napiecia zasilania *

Klasy srodowiskowe

Klasa zanieczyszczenia: 3S2
Klasa gazowa: 3C2 (SOz2, H2S)
Klasa klimatyczna: 3K3

* Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w Instrukcji Obstugi przeksztattnika SINAMICS V20.
** Przeksztattnikow z wbudowanymi albo zewnetrznymi filtrami nie wolno stosowaé w sieciach izolowanych (IT).
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3 Uruchamianie

Wiecej informacji na temat parametrow, btedow i alarméw znajduje sie w dodatku angielsko lub chinskojezycznej wersiji tego
dokumentu.

3.1 Wbudowany panel obstugi (BOP)

O A S ™ — Diody statusowe

wooize ——"BB888 @ | =
vV A @

Hz 1/min kW %

Bl E

=\
Funkcje przyciskow
. Zatrzymanie przeksztattnika
Pojedyncze nacisniecie Zatrzymanie WYL1 w trybie RECZNYM

Podwojne nacisniecie (< 2 Reakcja na zatrzymanie WYL2: przeksztattnik zezwala, aby sinik
s) lub przytrzymanie zatrzymat sie wybiegiem, bez uzycia rampy hamowania.
przycisku (> 3 s)

. Uruchomienie przeksztattnika w trybie RECZNYM / JOG.
E Przycisk funkcyjny
Krotkie nacisniecie (< 2 s) ® \Wejscie do menu ustawiania parametru lub przejscie do nastepnego

ekranu
e Restart edytowania cyfra po cyfrze w wybranym elemencie

® Podwdjne wcisniecie podczas edytowania cyfra po cyfrze powoduje
odrzucenie zmian i powrot

Dtugie nacisniecie (> 2 s) ® Powr6t do ekranu stanu
® Wejscie do menu ustawien

Krétkie nacisniecie (< 2 s) ® Przejscie pomiedzy wartosciami stanu

Przejscie do trybu edytowania wartosci lub przetaczenie na kolejng
cyfre

® (Czyszczenie bledéw

Dtugie nacisniecie (> 2 s) ® Szybki wyb6r numeru parametru lub edycja wartosci

Wocisngc, aby przetgczac pomigdzy trybami RECZNYM (symbol reki) / JOG (migajacy symbol reki) /
AUTO (brak symbolu)

Uwaga: tryb Jog jest dostepny tylko gdy silnik jest zatrzymany

+

® Podczas nawigacji menu, zwieksza wartosé
® Dtugie naci$niecie (> 2 s) powoduje szybka zmiane wartosci w gore.

® Podczas nawigacji menu, zwieksza wartosé
® Dtugie nacisniecie (> 2 s) powoduje szybkg zmiane wartosci w dot.

Zmiana kierunku obrotow silnika.

BB
«
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Symbole statusu przeksztattnika

x) Wystepuje przynajmniej jeden biezacy btad.
A Wystepuje przynajmniej jeden biezgcy alarm.
I S: Przeksztaltnik pracuje (czestotliwos¢ silnika moze wynosic 0).
& (pulsuje): Przeksztattnik moze zostac zasilony nieoczekiwanie (np. w trybie ochrony przed
zamarzaniem).
N Wat silnika wiruje w przeciwnym kierunku.
=\ aN Przeksztattnik znajduje sie w trybie RECZNYM.
=\ (pulsuje): Przeksztattnik znajduje sie w trybie JOG.

Struktura menu

Pierwsze wigczenie / reset
do ustawien fabrycznych

trastotmota 50 160z | 4507 BOhPPl—] 50|

(50 ?) (60 hp ?) (60 7?)

(<29) Kolejne wigczenie EI <2s)/ . / .
EI (>2s) @ EI (<2 SL

Ustawienie Wyswietlacz » Parametry
d
Menu Menu < Menu

1 1| []e20 I
e EE L L
: Dane silnika Czestotliwosé - Edycja lub przeglad
! wyisciowa Hz wszystklc'h dostepnych
\ arametrow
1
i —Makra polaczen Napiecie wyjsciowe V
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

>
N
\>
Prad silnika A
Makro aplikacyjne EI
Parametry wspdine

Udc V

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
e !
Warto$¢ zadana 1
1
1

il

Edycja parametréw cyfra po cyfrze

Przyktad: zmiana numerow parametrow

[o] -2 4] [o] <29 [o] <25)

| Pooo3j—{roo03 ={P0001 [(=2{P 0001 |- —| Po341 || r0947]
1 [M](<259) [v] (<2s) 0

E (podwajne nacisniecie) (<2s) (<259)

[=]
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3.2  Szybkie uruchomienie

Wskazéwka

Ten rozdziat opisuje sposéb przeprowadzenia procedury szybkiego uruchomienia wywotanej z menu ustawien. Mozliwa jest
rowniez parametryzacja przeksztattnika poprzez wprowadzenie wybranych parametréw. Doktadny opis parametryzaciji
znajduje sie w Instrukcji Obstugi przeksztattnika SINAMICS V20.

Struktura menu ustawien

Ustawienie :>
Menu _}C Dane silnika )|:‘> PO30M

'Y

P0O30S|...| PO (OO

A

= &

[+ 2o
v
Mak i ; >
C akra potaczen >:>-L-n[”]ﬂ< CanlB1t...|Cn0
IE’ <25 Znak minus oznacza aktualnie wybrane makro
A

|

» APO (0| | RPO30

A

y
CMakro aplikacyjne ) :> -RP0O00

|
[m]<29)

v

Parametry wspodlne

P (0B2|..|P2203

=2lE =

[w] <29

3.21 Wprowadzanie parametrow silnika
Parametry Opis Parametry Opis
P0O100 Wybor czestotliwosci 50 / 60 Hz P0309[0] @ Sprawnos¢ znamionowa silnika [%]
P0304[0] e Napigcie znamionowe silnika [V] P0310[0] ® Czestotliwosé znamionowa silnika [Hz]
P0O305[0] Prad znamionowy silnika [A] P0311[0] ® Predkos$¢ znamionowa silnika [RPM]
P0307[0] Moc znamionowa silnika [KW / hp] P1900 Wybor identyfikacji danych silnika
PO308[0] @ Znamionowy wspétczynnik mocy silnika

(cosQ)
Uwaga: "®" oznacza parametry, ktérych warto$ci muszg by¢ wprowadzone zgodnie z danymi z tabliczki znamionowe;j
silnika.

Skrécona instrukcja obstugi
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3.2.2 Ustawienia makr potgczen

Funkcjonalnosé

Menu umozliwia wybér makra odpowiadajgcego standardowym ukfadom potgczen. Domyslnie ustawione jest "Cn000"

odpowiadajgce potgczeniom makra 0.

Makra pofaczen

Cn001 - BOP jako jedyne zrédto rozkazéw

Cn002 - sterowanie poprzez wejscia (PNP / NPN)

predko$¢ pracuje Btad

0~20mA=
0~50/60Hz

Sterowanie zewnetrzne - potencjometr

® Przelgczanie RECZNE / AUTO pomiedzy sterowanie
BOP lub wej$ciami poprzez wcisnigcie [w | +

e Zaréwno NPN jak PNP mogg by¢ realizowane poprzez
te same parametry. Wybér trybu pracy wejscia
cyfrowego jest mozliwy poprzez przetaczenie wspdlnego
zaciskuna24 Viub 0 V.

0~10V=
0~50/60Hz

[——
[\% (Y%
AO+ AO- DO1+ DO1-

+[15 16 17] 1 19
- 220V

DO2

predko$¢  pracuje Btad

0~20mA=
0~50/60Hz PNP

Cn003 - state predkosci obrotowe

Cn004 - state predkosci obrotowe w trybie wyboru
binarnego

Trzy state predkosci obrotowe z funkcjg ZAt. / WYL

® Przetgczanie RECZNE / AUTO pomigdzy sterowanie
BOP lub wejsciami poprzez wcisniecie @ +

® Przez wybor wielu sygnatéw wyboru przynalezne state

wartosci zadane dodajg sie tworzac jedng wartos¢
catkowitg np. FF1 + FF2 + FF3

10V A1 Al2 OIV DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V 0V

[——

oV ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

DO2

predko$¢é pracuje Btad

0~20mA=
0~50/60Hz

Stata predkos¢ zadana z rozkazem ON w trybie wyboru
binarnego

® Mozna ustawi¢ do 16 réznych statych wartosci zadanych
(0 Hz, P1001 ... P1015) przyporzadkowanie do
odpowiednich zrodet polecen odbywa sie poprzez
parametry (P1020 ... P1023)

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV
[——

ov ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

16 17 1 19
220V

DO2

predko$é pracuje Btad

0~20mA=
0~50/60Hz

14
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Cn005 - wejscie analogowe i stala warto$¢ zadana

Cn006 - sterowanie z zewnetrznego przycisku

zadana.

® Podajgc stan wysoki na DI2 i DI3 przynalezne state
wartosci zadane dodaja sie tworzac jedng wartos$¢
catkowita, np. FF1 + FF2

0~10V=
0~50/60Hz

10V A1 AI2 0\|/ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV

[——

oV ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

16

DO2

17
220V

1

predko$¢é pracuje Btad

0~20mA=
0~50/60Hz

Wejscie analogowe traktowane jest jako dodatkowa wartosé

Zrédtem rozkazow sg sygnaly impulsowe.

10V A1 AI2 0?/ DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V OV

[——

(% ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

DO2

predkos¢ pracuje Btad

0~20mA=
0~50/60Hz

Cn007 - zewnetrzne przyciski z zadawaniem wartosci
analogowej

Cn008 - regulator PID z analogowa wartoscia odniesienia

Zrédtem rozkazéw sg sygnaty impulsowe.

0~10V=
0~50/60Hz

X 2 3 5 8 9 10 L1 12 13 I
10V A1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV
[——

[\% ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

5 +[15 16
)

predko$¢ pracuje btad

DO2

P+ N-
6 7

0~20mA=
0~50/60Hz

Jezeli jest wymagana ujemna warto$¢ zadana regulatora

PID, nalezy zmieni¢ potaczenia sygnatow warto$ci zadanej i

sprzezenia zwrotnego.

0~20mA
warto$¢ aktualna

Regulator PID 9
warto$¢ zadana

!

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V 0V

r——

oV oV
DO1+ DO1-

DO2

predkos¢  pracuje Btad

0~20mA=
0~50/60Hz

Cn009 - PID regulator PID ze statg warto$cig odniesienia

Cn010 - sterowanie poprzez USS

0~20mA
warto$¢ aktualna

r—— DO2
oV [0
AO+ AO- DO1+ DO1-

5 +[15 16
@ = 220V

predko$¢  pracuje Btad

0~20mA=
0~50/60Hz

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V 0V

[——

DO2

oV oV
AO+ AO- DO1+ DO1-

5 +[15 16
@ :

predko$¢ pracuje Btad
0~20mA= RS-485 USS
0~50/60Hz ZAt | WYL, predkosé
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Cn011 - sterowanie poprzez MODBUS RTU

predkosé

0~20mA=
0~50/60Hz

pracuje Btad

RS-485 MODBUS RTU
ZAL / WYL, predkosé

Parametry ustawienia makra potgczen

Opis

Domysine wartos$ci makra potaczen (Cn...)

001

002

003

004

005

006

007

008 009 010 | 011

PO700[0]

Wybor zrédia rozkazow

1

2

2

2

2

2

P0701[0]

Funkcja wejscia cyfrowego 1

1

1

15

1

2

P0702[0]

Funkcja wejscia cyfrowego 2

12

15

16

15

1

- 15 - -

P0703[0]

Funkcja wejscia cyfrowego 3

9

16

17

16

13

9 16 - -

P0704[0]

Funkcja wejscia cyfrowego 4

10

17

18

9

14

P0727[0]

Sterowanie dwu- lub tréjprzewodowe

3

P0731[0]

Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 1

52.2

52.2

52.2

52.2

52.2

52.2

52.2

52.2 |- - -

P0732[0]

BI: Funkcja wyjscia cyfrowego 2

52.3

52.3

52.3

52.3

52.3

52.3

52.3

523 |- - -

PO756[1]

Typ wejscia analogowego

PO771[0]

Cl: Wyjscie analogowe

21

21

21

21

21

21

21

21 - - -

P0810[0]

Bl: CDS bit 0 (Reczne/Auto)

P0840[0]

Bl: ZAL / WYL

1025.0

P1000[0]

Wybér czestotliwosci

23

P1001[0]

Stata wartos¢ czestotliwosci 1

10

10

P1002[0]

Stata warto$¢ czestotliwosci 2

15

15

P1003[0]

Stata warto$¢ czestotliwosci 3

25

P1016[0]

Tryb statej czestotliwosci

P1020[0]

Bl: Wybor statej wartosci czestotliwosci bit 0

7221

722.0

7221

P1021[0]

Bl: Wybor statej wartosci czestotliwosci bit 1

722.2

7221

722.2

P1022[0]

Bl: Wybor statej wartosci czestotliwosci bit 2

722.3

722.2

P1023[0]

Bl: Wybor statej warto$ci czestotliwosci bit 3

722.3

P1040[0]

Warto$¢ zadana MOP

P1047[0]

Czas rampy przyspieszania funkcji MOP

10

P1048[0]

Czas rampy hamowania funkcji MOP

10

P1074[0]

Bl: Wytacz dodatkowg warto$¢ zadang

P2010[0]

Szybko$¢ transmisji USS / MODBUS

P2011[0]

Adres USS

P2012[0]

Ditugos¢ PZD telegramu USS

P2013[0]

Dilugos¢ PKW telegramu USS

P2014[0]

Czas przerwy telegramu USS / MODBUS

100

P2021[0]

Adres MODBUS

P2022[0]

MODBUS czas odpowiedzi

1000

P2023[0]

Wybér protokotu interfejsu RS485

P2200[0]

Zwolnienie regulatora PID

1 1 - -

P2216[0]

Tryb statej wartosci zadanej PID

- 1 - -

P2220[0]

Bl: Wybor statej wartosci zadanej PID bit O

- 7221

P2221[0]

Bl: Wybor statej wartosci zadanej PID bit 1

- 722.2

16
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Opis Domysine warto$ci makra potaczen (Cn...)
001 | 002 | 003 004 005 006 |007 | 008 009 010 | 011
P2222[0] | BI: Wybdér statej wartosci zadanej PID bit 2 | - - - - - - - - 722.3 |- -
P2253[0] | Cl: Warto$¢ zadana PID - - - - - - - 755.0 (2224 |- -
P2264([0] | Cl: Warto$¢ rzeczywista PID - - - - - - - 755.1 | 755.1 |- -
Skrécona instrukcja obstugi
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3.2.3

Ustawienia makra aplikac;ji

Funkcjonalnosé

Menu definiuje popularne rozwigzania aplikacyjne. Kazde z makr aplikacji zawiera zestaw ustawien parametrow dla
konkretnych rozwigzan aplikacyjnych. Po wybraniu makra aplikacji, odpowiednie ustawienia sg wprowadzane do
przeksztattnika w celu uproszczenia procesu rozruchu.

Parametry makra aplikacji

Parametry | Opis Ustawienia | Ustawienia domysine dla makra Uwagi
fabryczne | aplikaciji
AP010 | AP020 | AP021 | AP030
P1080[0] | Czestotliwosé 0 15 20 - - Wartos$c nie jest przekraczana w dot
minimalna podczas pracy.
P1300[0] | Tryb sterowania 0 7 7 0 1 =7: Charakterystyka kwadratowa U/f
=0: Charakterystyka liniowa U/f
=1: U/fzFCC
P1110[0] | BI: Blokada 0 1 - - - Blokada zmiany kierunku obrotow
ujemnej wartosci
zadanej
P1200[0] | Lotny start 0 - 2 - - Lotny start umozliwia zatgczenie
przeksztattnika przy obracajgcym sie
wale silnika. Czestotliwos¢ wyjsciowa
przeksztattnika zmienia sie przy tym tak
dtugo, az zostanie znaleziona aktualna
predkos¢ obrotowa/predkosé silnika.
Nastepnie silnik przyspiesza do
wartosci zadanej przy uzyciu
ustawienia generatora funkcji ramp.
P1210[0] | Automatyczny 1 2 2 - - Kwitowanie btedu przy wtaczeniu
ponowny rozruch zasilania
P1120[0] | Czas 10 10 10 10 5 Czas przyspieszania od zera do
przyspieszania maksymalnej czestotliwosci
P1121[0] | Czas hamowania |10 10 20 10 5 Czas hamowania od maksymalnej
czestotliwosci do zera
P1312[0] | Forsowanie 0 - - 30 30 Ustawienie dodatkowego forsowania
napiecia przy napiecia przy rozruchu, jednak tylko dla
starcie pierwszego procesu przyspieszania.
P1311[0] | Forsowanie 0 - - 0 - Forsowanie napiecia skuteczne jedynie
napiecia przy podczas przyspieszania lub
przyspieszaniu hamowania.
P1310[0] | Ciagte forsowanie |50 - 50 - Forsowanie napiecia w catym
napiecia przedziale czestotliwosci
3.24 Ustawienia parametréw ogélnych
Parametry Opis Parametry Opis
P1080[0] Czestotliwos¢ minimalna P1001[0] Stata wartos¢ czestotliwosci 1
P1082[0] Czestotliwos¢ maksymalna P1002[0] Stata wartos¢ czestotliwosci 2
P1120[0] Czas przyspieszania P1003][0] Stata warto$¢ czestotliwosci 3
P1121[0] Czas hamowania P2201[0] Stata warto$¢ zadana PID 1
P1058[0] Czestotliwos¢ JOG P2202[0] Stata warto$¢ zadana PID 2
P1060[0] Czas przyspieszania JOG P2203][0] Stata warto$¢ zadana PID 3
Skrécona instrukcja obstugi
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3.3  Przywracanie domysinych ustawien

Parametry Funkcja Ustawienie

P0003 Poziom dostepu = 1 (standardowy: dostep do najczesciej uzywanych
parametréw)

P0010 Filtr parametréw uruchamiania = 30 (wartos¢ domysina)

P0970 Przywracanie ustawien fabrycznych

= 1: reset parametrow do domys$inych ustawien uzytkownika lub
przywrécenie ustawien fabrycznych (przywrocenie domysinych
ustawien uzytkownika)

= 21: reset parametréw do ustawien fabrycznych, usuniecie
ustawien uzytkownika (przywrécenie ustawien fabrycznych)

Po zmianie parametru P0970, przeksztattnik wyswietli "8 8 8 8 8", a nastepnie "P0970" Parametry P0970 oraz P0010 sg
automatycznie przywracane do ustawien pierwotnych (wartosc 0).

Skrécona instrukcja obstugi
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4 Informacje o pomocy technicznej

Kraj Tel.

Chiny +86 400 810 4288
Niemcy +49 (0) 911 895 7222
Wiochy +39 (02) 24362000
Brazylia +55 11 3833 4040
Indie +91 22 2760 0150
Korea +82 2 3450 7114
Turcja +90 (216) 4440747
USA +1 423 262 5710
Dodatkowe informacje kontaktowe do serwisu: soradztwo techniczne
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/16604999)
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Skrécona instrukcja obstugi
AS5E31871424, 02/2013




A. Parametry, btedy i alarmy

A.1 Lista parametrow

Parametry Opis Zakres Ustawienia Poziom
fabryczne dostepu

r0002 Stan przeksztattnika - - 2
P0O003 Poziom dostepu 0-4 1 1

0 Filtr parametréw (okresla ograniczony zestaw parametrow, do ktérych uzytkownik ma dostep.

Przykiad uzycia patrz PO013

1 Standardowy (umozliwia dostep do najczesciej uzywanych parametrow)

2 Rozszerzony (umozliwia dostep do wigkszej liczby parametrow

3 Ekspert (tylko dla doswiadczonych uzytkownikéw)

4 Serwisowy (tylko do autoryzowanego personelu serwisu — chroniony hastem)
P0O004 Filtr parametrow 0-22 0 ‘ 1

0 Wszystkie parametry 12 Wiasciwosci napedu

2 Przeksztattnik 13 Regulacja silnika

3 Silnik 19 Identyfikacja parametrow silnika

5 Aplikacja technologiczna / jednostki 20 Komunikacja

7 Rozkazy, wejscia/wyjscia binarne 21 Btedy / alarmy / monitoring

8 Wejscia / wyjscia analogowe 22 Regulator technologiczny

10 Kanat wartosci zadanej / ZR
P0010 Filtr parametrow uruchamiania 0-30 0 1

0 Gotowosé 29 tadowanie parametrow

1 Szybkie uruchomienie 30 Przywracanie ustawien fabrycznych

2 Przeksztattnik
r0018 Wersja oprogramowania - - 1
r0021 CO: Wygt. czestotliwos¢ rzeczywista [Hz] - - 2
r0025 CO: Wygtadzone napiecie wyjsciowe [V] - - 2
r0026[0] CO: Wygt. napiecie obwodu posredniego [V] - - 2
r0027 CO: Wygtadzony prad wyjsciowy [A] - - 2
r0031 CO: Wygtadzony moment [Nm] - - 2
r0032 CO: Wygtadzona moc czynna - - 2
r0035[0...2] CO: Temperatura silnika [°C] - - 2
r0039 CO: Licznik zuzycia energii [kWh] - - 2
P0040 Kasowanie licznika energii 0-1 0 2

0 Brak kasowania

1 r0039: kasowanie do 0
P0042[0...1] Skalowanie energooszczednosé 0.000 - 100.00 0.000 2
Index: [0] Wspodtezynnik dla kWh do przeliczania walut

[1] Wspotczynnik dla kWh do przeliczenia CO2
r0043|0...2] Zaoszczedzona energia [kKWh] - - 2
r0050 CO / BO: Aktywny zestaw danych rozkazowych - - 2
r0051[0...1] CO: Aktywny zestaw danych napedowych - - 2
r0052.0...15 CO / BO: Stowo stanu 1 - - 2
r0053.0...15 CO / BO: Stowo stanu 2 - - 2
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Parametry Opis Zakres Ustawienia Poziom
fabryczne dostepu

P0100 Europa / Ameryka Pn. 0-2 0 1

0 Europa [kW], Czestotliwo$¢ standardowa 50 Hz

1 Ameryka Pn. [hp], Czestotliwo$¢ standardowa 60 Hz

2 Ameryka Pn. [kW], Czestotliwo$¢ standardowa 60 Hz
r0206 Moc znamionowa przeksztattnika kW/hp - - 2
r0207[0...2] Prad znamionowy przeksztattnika [A] - - 2
r0208 Napiecie znamionowe przeksztattnika [V] - - 2
r0209 Prad maksymalny przeksztattnika [A] - - 2
P0304[0...2] Napigcie znamionowe silnika [V] 10 - 2000 400 1
P0305[0...2] Prad znamionowy silnika [A] 0.01-10000.00 |1.86 1
P0307[0...2] Moc znamionowa silnika 0.01 - 2000.00 0.75 1
P0308[0...2] Znamionowy wspotczynnik mocy silnika cos@ 0.000 - 1.000 0.000 1
P0309[0...2] Sprawnos¢ znamionowa silnika [%] 0.0-99.9 0.0 1
P0310][0...2] Czestotliwosé znamionowa silnika [Hz] 12.00 - 599.00 50.00 1
P0311[0...2] Predkos$é znamionowa silnika [RPM] 0 - 40000 1395 1
P0335[0...2] Chtodzenie silnika 0-3 0 2

0 Chtodzenie wtasne: Wentylator osadzony na wale silnika (IC410 lub IC411)

1 Chtodzenie obce: Wentylator napedzany oddzielnie (IC416)

2 Chtodzenie wtasne i wentylator wewnetrzny

3 Chtodzenie obce i wentylator wewnetrzny
P0340[0...2] Obliczenie parametréw silnika 0-4 ‘ 0 2

0 Brak obliczenia 3 Obliczenie danych sterowania U/f

1 Kompletna parametryzacja 4 Obliczenie nastaw regulatorow

2 Obliczenie danych schematu zastepczego
P0507 Makro aplikacyjne 0-255 0 1
r0512 CO: Przefiltrowana, przeskalowana czestotliwos¢ | - - 2
P0604[0...2] Prog alarmowy przegrzania silnika [°C] 0.0-200.0 130.0 2
P0640[0...2] Wspotczynnik przecigzalnosci silnika [%] 10.0 - 400.0 150.0 2
P0700][0...2] Wybbér zrédia rozkazow 0-5 1 1

0 Wstepne ustawienie fabryczne 2 Zaciski

1 Panel operatorski (przyciski) 5 RS485 USS / MBUS
P0701[0...2] Funkcja wejscia cyfrowego 1 0-99 0 2

0 Wejscie binarne zablokowane 16 Wybor statej czestotliwosci bit1

1 ZAE /| WYEA 17 Wybor statej czestotliwosci bit2

2 ZAt +zmiana kierunku obrotéw / WYL1 18 Wybdr statej czestotliwosci bit3

3 WYL2 - Wybieg az do zatrzymania 22 Szybkie zatrzymanie Zrddto 1

4 WYL3 - Szybkie zatrzymanie 23 Szybkie zatrzymanie Zrédto 2

9 Kwitowanie btedu 24 Zniesienie szybkiego zatrzymania

10 JOG w prawo 25 Zwolnienie hamowania DC

11 JOG w lewo 27 Zwolnienie regulatora PID

12 Zmiana kierunku obrotow 29 Btad zewnetrzny

13 MOP wyzej (zwiekszanie czestotliwosci) 33 Wyltgcz dodatkowa warto$¢ zadang

14 MOP nizej (zmniejszanie czestotliwosci) 99 Zwolnienie parametryzacji BICO

15 Wybér statej czestotliwosci bit0
P0702[0...2] Funkcja wejscia cyfrowego 2 0-99 0 2
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Parametry Opis Zakres Ustawienia Poziom
fabryczne dostepu

P0703[0...2] Funkcja wejscia cyfrowego 3 0-99 9 2
P0704[0...2] Funkcja wejscia cyfrowego 4 0-99 15 2
P0712 [0...2] Wejscie analogowe / cyfrowe 1 0-99 0 2
P0713[0...2] Wejscie analogowe / cyfrowe 2 0-99 0 2
PO717 Makra potgczen 0-255 0 1
r0722.0...12 CO / BO: Stan wejsc¢ cyfrowych - - 2
P0727[0...2] Sterowanie dwu- lub tréjprzewodowe 0-3 0 2

0 Siemens (start / kierunek) 2 Sterowanie trojprzewodowe (lewo / prawo)

1 Sterowanie dwuprzewodowe (lewo / 3 Sterowanie tréjprzewodowe (start /

prawo) kierunek)

P0731[0...2] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 1 - 52.3 2
P0732[0...2] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 2 - 52.7 2
r0752[0...1] Wartos¢ na wejsciu analogowym [V] lub [mA] - - 2
r0754[0...1] Wartos¢ na wej. analogowym po skalowaniu [%] - - 2
r0755[0...1] CO: Wartos¢ wej. analogowego po skal. [4000h] - - 2
P0756]0...1] Typ wejscia analogowego 0-4 0 2

0 Unipolarne wejscie napieciowe ( 0 do +10 V)

1 Unipolarne wejscie napieciowe z kontrolg (0 do 10V )

2 Unipolarne wejscie prgdowe (0 do 20 mA)

3 Unipolarne wejscie prgdowe z kontrolg (0 do 20 mA)

4 Bipolarne wejscie napieciowe (-10 do +10 V)
P0757[0...1] Wartos¢ x1 skalowania wejscia analogowego -20-20 0 2
P0758[0...1] Wartosc¢ y1 skalowania wejécia analogowego [%] | -99999 - 99999 0.0 2
P0759[0...1] Wartos¢ x2 skalowania wejscia analogowego -20 - 20 10 2
P0760[0...1] Wartosc¢ y2 skalowania wejscia analogowego -99999 - 99999 100.0 2
P0761[0...1] SzerokosS¢ strefy martwej wejscia analogowego 0-20 0 2
PO771[0] ClI: Wyjscie analogowe - 21[0] 2
P0O773[0] Czas wygtadzania wyjscia analogowego [ms] 0-1000 2 2
r0774[0] Wartos¢ wyjscia analogowego [V] lub [mA] - - 2
PO775[0] Dopuszczenie wartosci absolutnej 0 - 65535 0 2
PO777[0] Wartosc¢ x1 skalowania wyjscia analogowego [%] -99999 - 99999 0.0 2
PO778[0] Wartos¢ y1 skalowania wyjscia analogowego 0-20 0 2
P0O779[0] Wartos¢ x2 skalowania wyjscia analogowego [%] -99999 - 99999 100.0 2
P0780[0] Wartos¢ y2 skalowania wyjscia analogowego 0-20 20 2
P0781[0] Szerokos$c¢ strefy martwej wyjscia analogowego 0-20 0 2
r0785.0 CO / BO: Stan wyjscia analogowego - - 2
P0809[0...2] Kopiowanie zestawu danych rozkazowych 0-2 [010[1]11[2]0 2
Index: [0] Kopiowanie ZDR z (skad)

[1 Kopiowanie ZDR do (dokad)

[2] Rozpoczecie kopiowania
P0810 Bl: Wybor ZDR - BitO (lokalne/zdalne) - 0 2
P0811 Bl: Wybdr zestawu danych rozkazowych (ZDR) - - 0 2

Bit1
P0819[0...2] Kopiowanie zestawu danych napedowych 0-2 [0jOo[1]11[2]0 2
Index: [0] ‘ Kopiowanie ZDN z (skad)
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Parametry Opis Zakres Ustawienia Poziom
fabryczne dostepu
[1] Kopiowanie ZDN do (dokad)
[2] Rozpoczecie kopiowania
P0927 Wybér zrédta zmiany parametrow - 1111 bin 2
r0947[0...63] CO: Ostatni komunikat btedu - - 2
P0970 Przywracanie ustawien fabrycznych 0-21 0 1
0 Zablokowane
1 Przywracanie ustawien fabrycznych parametréw
21 Przywracanie ustawien fabrycznych zdefiniowanych parametréw
P1000]0...2] Zrédio wartosci zadanej 0-77 1 1
0 Brak gtéwnej wartosci zadanej 30 Brak gtéwnej wartosci zadanej +
Czestotliwos¢ stata
1 Wartos¢ zadana MOP 31 Warto$¢ zadana MOP + Czestotliwos¢ stata
2 Analogowa warto$¢ zadana 32 Analogowa warto$¢ zadana + Czestotliwos¢
stata
Czestotliwos¢ stata 33 Czestotliwos¢ stata + Czestotliwosc¢ stata
USS przez interfejs RS485 35 USS przez interfejs RS485 + Czestotliwos¢
stata
7 Analogowa warto$¢ zadana 2 37 Analogowa warto$¢ zadana 2 +
Czestotliwos¢ stata
10 Brak gtéwnej wartosci zadanej + Wartos¢ | 50 Brak gtéwnej wartosci zadanej + USS przez
zadana MOP interfejs RS485
11 Wartos¢ zadana MOP + Warto$¢ zadana 51 Warto$¢ zadana MOP + USS przez interfejs
MOP RS485
12 Analogowa warto$¢ zadana + Wartos¢ 52 Analogowa warto$¢ zadana + USS przez
zadana MOP interfejs RS485
13 Czestotliwos¢ stata + Warto$¢ zadana 53 Czestotliwos¢ stata + USS przez interfejs
MOP RS485
15 USS przez interfejs RS485 + Wartos¢ 55 USS przez interfejs RS485 + USS przez
zadana MOP interfejs RS485
17 Analogowa warto$¢ zadana 2 + Wartosé 57 Analogowa warto$¢ zadana 2 + USS przez
zadana MOP interfejs RS485
20 Brak gtéwnej wartosci zadanej + 70 Brak gtéwnej wartosci zadanej + Analogowa
Analogowa warto$¢ zadana warto$¢ zadana 2
21 Warto$¢ zadana MOP + Analogowa 71 Wartos¢ zadana MOP + Analogowa warto$é
wartos¢ zadana zadana 2
22 Analogowa warto$¢ zadana + Analogowa |72 Analogowa warto$¢ zadana + Analogowa
wartos¢ zadana wartos¢ zadana 2
23 Czestotliwos¢ stata + Analogowa wartos¢ | 73 Czestotliwos¢ stata + Analogowa wartos$¢
zadana zadana 2
25 USS przez interfejs RS485 + Analogowa 75 USS przez interfejs RS485 + Analogowa
wartos¢ zadana wartos¢ zadana 2
27 Analogowa warto$¢ zadana 2 + Analogowa | 77 Analogowa warto$¢ zadana 2 + Analogowa
wartos¢ zadana wartos¢ zadana 2
P1001[0...2] Stata czestotliwos¢ 1 [Hz] -599.00 - 599.00 | 10.00 2
P1002[0...2] Stata czestotliwos¢ 2 [Hz] -599.00 - 599.00 | 15.00 2
P1003[0...2] Stafa czestotliwos¢ 3 [Hz] -599.00 - 599.00 |25.00 2
P1004[0...2] Stata czestotliwos¢ 4 [Hz] -599.00 - 599.00 |50.00 2
P1005[0...2] Stata czestotliwos$é 5 [Hz] -599.00 - 599.00 |0.00 2
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Parametry Opis Zakres Ustawienia Poziom
fabryczne dostepu
P1006][0...2] Stata czestotliwosé 6 [Hz] -599.00 - 599.00 |0.00 2
P1007[0...2] Stata czestotliwosé 7 [Hz] -599.00 - 599.00 |0.00 2
P1008[0...2] Stata czestotliwos¢ 8 [Hz] -599.00 - 599.00 |0.00 2
P1009[0...2] Stata czestotliwosé 9 [Hz] -599.00 - 599.00 |0.00 2
P1010][0...2] Stata czestotliwos¢ 10 [Hz] -599.00 - 599.00 |0.00 2
P1011[0...2] Stata czestotliwos¢ 11 [Hz] -599.00 - 599.00 |0.00 2
P1012[0...2] Stata czestotliwos¢ 12 [Hz] -599.00 - 599.00 |0.00 2
P1013[0...2] Stata czestotliwosé 13 [Hz] -599.00 - 599.00 |0.00 2
P1014[0...2] Stata czestotliwos¢ 14 [Hz] -599.00 - 599.00 |0.00 2
P1015][0...2] Stata czestotliwos¢ 15 [Hz] -599.00 - 599.00 |0.00 2
P1016]0...2] Tryb statej czestotliwosci 1-2 1 2
1 Wybér bezposredni
2 Wybér kodowany binarnie
P1031[0...2] Tryb MOP - 1 2
P1032 Blokuje ujemng wartos¢ funkcji MOP 0-1 1 2
0 Dozwolona ujemna warto$¢ zadana
1 Blokada przeciwnego kierunku obrotéw
P1040[0...2] Wartos¢ zadana MOP [Hz] -599.00 - 599.00 |5.00 2
P1047[0...2] Czas rampy przyspieszania MOP [s] 0.00 - 1000.00 10.00 2
P1048|0...2] Czas rampy hamowania MOP [s] 0.00 - 1000.0 10.00 2
r1050 CO: Czestotliwos¢ wyjsciowa MOP [Hz] - - 2
P1058[0...2] Czestotliwos¢ JOG [Hz] 0.00 - 599.00 5.00 2
P1059[0...2] Czestotliwos¢ JOG w lewo [Hz] 0.00 - 599.00 5.00 2
P1060][0...2] Czas przyspieszania JOG [s] 0.00 - 650.00 10.00 2
P1061][0...2] Czas hamowania JOG [s] 0.00 - 650.00 10.00 2
P1080]0...2] Czestotliwos¢ minimalna [Hz] 0.00 - 599.00 0.00 1
P1082[0...2] Czestotliwosé maksymalna [Hz] 0.00 - 599.00 50.00 1
P1120[0...2] Czas przyspieszania [s] 0.00 - 650.00 10.00 1
P1121]0...2] Czas hamowania [s] 0.00 - 650.00 10.00 1
P1130[0...2] Czas zaokraglania poczatkowego rampy 0.00 - 40.00 0.00 2
przyspieszania [s]
P1131[0...2] Czas zaokraglania koncowego rampy 0.00-40.00 0.00 2
przyspieszania [s]
P1132[0...2] Czas zaokraglania poczatkowego rampy 0.00-40.00 0.00 2
hamowania [s]
P1133[0...2] Czas zaokraglania koncowego rampy hamowania | 0.00 - 40.00 0.00 2
[s]
P1134][0...2] Typ zaokraglania 0-1 0 2
0 Ciaggte zaokragglanie
1 Nieciggte zaokraglanie
P1135[0...2] Czas szybkiego hamowania WY+L3 [s] 0.00 - 650.00 5.00 2
P1200 Lotny start 0-6 0 2
0 Lotny start jest zablokowany
1 Lotny start jest zawsze aktywny; przeszukiwanie w obu kierunkach
2 Lotny start jest aktywny przy btedzie, WYL.2; przeszukiwanie w obu kierunkach
3 Lotny start jest aktywny przy btedzie, WYY.2; przeszukiwanie w obu kierunkach
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Parametry Opis Zakres Ustawienia Poziom

fabryczne dostepu

4 Lotny start jest zawsze aktywny, przeszukiwanie tyko w kierunku wartosci zadanej.

5 Lotny start jest aktywny przy btedzie, WYL2; przeszukiwanie tyko w kierunku wartosci zadane;j.

6 Lotny start jest aktywny przy btedzie, WYL2; przeszukiwanie tyko w kierunku wartosci zadane;j.
P1210 Automatyczny ponowny rozruch 0-7 1 2

0 Zablokowane

1 Kwitowanie btedu po zatgczeniu zasilania, P1211 zablokowany

2 Ponowny rozruch po zaniku zasilania, P1211 zablokowany

3 Ponowny rozruch po spadku napigcia zasilania lub btedzie P1211 zwolniony

4 Ponowny rozruch po spadku napigcia zasilania, P1211 zwolniony

5 Ponowny rozruch po zaniku zasilania i bledzie P1211 zablokowany

6 Ponowny rozruch po spadku/zaniku napiecia zasilania lub btedzie, P1211 zwolniony

7 Ponowny rozruch po spadku/zaniku napiecia zasilania lub btedzie P1211 wygasa
P1215 Zwolnienie hamulca trzymajgcego silnika ‘ 0-1 0 2

0 Hamulec trzymajacy silnik zablokowany

1 Hamulec trzymajacy silnik zwolniony
P1216 Czas otwierania hamulca trzymajacego silnik [s] 0.0-20.0 1.0 2
P1217 Czas zamykania hamulca trzymajgcego silnik [s] 0.0-20.0 1.0 2
P1227[0...2] Czas detekcji zerowej predkosci [s] 0.0 - 300.0 4.0 2
P1232[0...2] Prad hamowania DC [%] 0-250 100 2
P1233[0...2] Czas trwania hamowania DC [s] 0.00 - 250.00 0.00 2
P1234[0...2] Czestotliwos¢ poczatkowa hamowania DC 0.00 - 599.00 599.00 2
P1236[0...2] Prad hamowania mieszanego DC [%] 0-250 0 2
P1237 Hamowanie oporowe 0-5 0 2

0 Zablokowane 20 % cykl obcigzenia

1 5 % cykl obciazenia 50 % cykl obcigzenia

2 10 % cykl obcigzenia 100 % cykl obcigzenia

P1300[0...2] Tryb sterowania ‘ 0 2

A~ IN/O[n OO |W
1
N
(<e]

0 U/f z charakterystyka liniowg U/f dla zastosowan tekstylnych

1 U/fzFCC U/f z FCC dla zastosowan tekstylnych

2 U/f z charakterystykg kwadratowg U/f z charakterystykg kwadratowg eco

3 U/f z charakterystyka programowalng 9 U/f z niezalezng wartoscig zadang napiecia

4 U/f z charakterystyka liniowg eco
P1310[0...2] Ciagte forsowanie napiecia [%] 0.0-250.0 50.0 2
P1311[0...2] Forsowanie napiecia przy przyspieszaniu [%] 0.0 -250.0 0.0 2
P1312[0...2] Forsowanie napiecia przy starcie 0.0-250.0 0.0 2
P1335[0...2] Kompensacja poslizgu [%] 0.0 -600.0 0.0 2
P1336[0...2] Ograniczenie poslizgu [%] 0-600 250 2
r1348 Wspétczynnik trybu eco [%] - - 2
P1800][0...2] Czestotliwosé pulsowania [kHz] 2-16 2
P1820[0...2] Odwrécenie kolejnosci faz wyjsciowych 0-1 2

0 WYL

1 ZAL
P1900 Wybdr identyfikacji danych silnika 0-2 0 2

0 Zablokowane

2 Identyfikacja danych silnika na postoju
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Parametry Opis Zakres Ustawienia Poziom
fabryczne dostepu

r1926 Zident. czas martwy wysterowania IGBT [ps] - - 2
P2010[0...1] Szybkos¢ transmisji USS / MODBUS 6-12 8 2

6 9600 bps 10 76800 bps

7 19200 bps 11 93750 bps

8 38400 bps 12 115200 bps

9 57600 bps
Index: [0] RS485 USS / MBUS

[1] RS232 USS (zarezerwowane)
P2011[0...1] Adres USS 0-31 0 2
P2021 Adres Modbus 1-247 1 2
P2023 Wybor protokotu interfejsu RS485 0-2 1 1

0 Brak

1 usSsS

2 Modbus
Uwaga: Po zmianie parametru P2023 wymagany jest restart przeksztattnika.
r2110[0...3] CO: Numer alarmu - - 2
P2157]0...2] Wartos¢ progowa czestotliwosci f_2 [Hz] 0.00 - 599.00 30.00 2
P2158[0...2] Wartos¢ progowa czestotliwo$ci f_2 [ms] 0-10000 10 2
P2159[0...2] Wartos¢ progowa czestotliwosci f_3 [Hz] 0.00 - 599.00 30.00 2
P2160]0...2] Czas op. progu czestotliwosci f_3 [ms] 0-10000 10 2
P2200][0...2] Bl: Zwolnienie regulatora PID - 0 2
P2201[0...2] Stata warto$¢ zadana PID 1 [%] -200.00 - 200.00 |10.00 2
P2202[0...2] Stata warto$¢ zadana PID 2 [%] -200.00 - 200.00 |20.00 2
P2203[0...2] Stata warto$¢ zadana PID 3 [%] -200.00 - 200.00 |50.00 2
P2204[0...2] Stata warto$¢ zadana PID 4 [%] -200.00 - 200.00 | 100.00 2
P2205[0...2] Stata warto$¢ zadana PID 5 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2206[0...2] Stata warto$¢ zadana PID 6 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2207[0...2] Stata warto$¢ zadana PID 7 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2208[0...2] Stata warto$¢ zadana PID 8 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2209[0...2] Stata warto$¢ zadana PID 9 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2210[0...2] Stata wartos¢ zadana PID 10 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2211[0...2] Stata wartos¢ zadana PID 11 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2212[0...2] Stata warto$¢ zadana PID 12 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2213[0...2] Stata warto$¢ zadana PID 13 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2214][0...2] Stata wartos¢ zadana PID 14 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2215[0...2] Stata warto$¢ zadana PID 15 [%] -200.00 - 200.00 |0.00 2
P2216[0...2] Tryb statej wartosci zadanej PID 1-2 1 2

1 Wybér bezposredni

2 Wybor kodowany binarnie
r2224 CO: Aktualna stata wartos¢ zadana PID [%] - - 2
P2231[0...2] Pamig¢ wartosci zadanej PID-MOP - 0 2
P2232 Blokada ujemnej wartosci zad. PID-MOP 0-1 2

0 Dozwolona ujemna wartos¢ zadana

1 Blokada przeciwnego kierunku obrotéw
P2240[0...2] Warto$¢ zadana PID-MOP [%] -200.00 - 200.00 | 10.00 2
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Parametry Opis Zakres Ustawienia Poziom
fabryczne dostepu

P2247[0...2] PID-MOP czas rozbiegu [s] 0.00 - 1000.0 10.00 2
P2248[0...2] PID-MOP czas zwalniania [s] 0.00 - 1000.0 10.00 2
r2250 CO: Aktualna warto$¢ zadana MOP-PID [%] - - 2
P2253[0...2] Cl: Warto$¢ zadana PID - 0 2
P2257 Czas przyspieszania dla wartosci zadanej PID [s] | 0.00 - 650.00 1.00 2
P2258 Czas hamowania dla wartosci zadanej PID [s] 0.00 - 650.00 1.00 2
r2260 CO: Wartos¢ zadana PID po PID-ZR [%] - - 2
P2264[0...2] Cl: Wartos¢ rzeczywista PID - 755[0] 2
P2265 Stata czasowa filtra wart. rzeczywistej PID [s] 0.00 - 60.00 0.00 2
r2266 CO: Odfiltrowana wartos¢ rzeczywista PID [%] - - 2
P2271 Typ czujnika PID 0-1 0 2

0 Zablokowane

1 Inwersja sygnatu wartosci rzeczywistej PID
r2272 CO: Wyskal. wart. rzeczywista PID [%)] - - 2
r2273 CO: Uchyb regulatora PID - - 2
P2274 Stata czasowa roézniczkowania PID [s] 0.000 - 60.000 0.000 2
P2280 Wzmocnienie proporcjonalne PID 0.000 - 65.000 3.000 2
P2285 Czas catkowania PID [s] 0.000 - 60.000 0.000 2
P2291 Wartos¢ maksymalna wyjscia PID -200.00 - 200.00 |100.00 2
P2292 Warto$¢ minimalna wyjscia PID [%)] -200.00 - 200.00 |0.00 2
r2294 CO: Aktualne wyjscie PID - - 2
P2350 Zwolnienie samostrojenia PID 0-4 0 2

0 Samostrojenie PID dezaktywowane

1 Samostrojenie PID wg metody Zieglera-Nicholsa (ZN)

2 Samostrojenie PID, jak 1 + mate przeregulowanie

3 Samostrojenie PID, jak 2 + mate lub zadne przeregulowanie

4 Samostrojenie PID, tylko Pl
P2360[0...2] Wiaczenie zabezpieczenia kawitacyjnego 0-2 0 2

0 Zablokowane

1 Btad

2 Alarm
P2361[0...2] Wyzwolenie zabezpieczenia kawitacyjnego [%] 0.00 - 200.00 40.00 2
P2362[0...2] Czas ochrony kawitacyjnej [s] 0 - 65000 30 2
P2365[0...2] Hibernacja zwolnienie / zablokowanie 0-1 0 2

0 Zablokowane

1 Zwolnione
P2940 Bl: Zwolnienie funkcji wobble - 0.0 2
P2945 Czestotliwos¢ sygnatu wobble [Hz] 0.001 - 10.000 1.000 2
P2946 Amplituda sygnatu wobble [%] 0.000 - 0.200 0.000 2
P2947 Krok dekrementacji sygnatu wobble 0.000 - 1.000 0.000 2
P2948 Krok inkrementacji sygnatu wobble 0.000 - 1.000 0.000 2
P2949 Wypetnienie sygnatu wobble [%] 0-100 50 2
r2955 CO: Sygnat wyjsciowy funkcji wobble [%] - - 2
r3113.0...15 CO/ BO: Lista bitow komunikatow - - 1
P3350][0...2] Podbicie momentu 0-3 0 2
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Parametry Opis Zakres Ustawienia Poziom
fabryczne dostepu
0 Wyzwolenie podbicia momentu 2 Udarowe podbicie momentu
1 Zablokowanie podbicia momentu 3 Wyzwolenie trybu odblokowania pompy
P3351[0...2] Bl: Wyzwolenie podbicia momentu - 0 2
P3352[0...2] Podbicie momentu 0-2 1 2
0 Wyzwalane podczas pierwszego uruchomienia po podaniu napigcia
1 Wyzwalane przy kazdym uruchomieniu
2 Wyzwalane poprzez wejscie binarne
P3353[0...2] Czas przyspieszania przy podbiciu momentu [s] 0.0-650.0 5.0 2
P3354[0...2] Czestotliwos¢ przy podbiciu momentu [Hz] 0.0 -599.0 5.0 2
P3355[0...2] Poziom podbicia momentu [%] 0.0 -200.0 150.0 2
P3356[0...2] Czas podbicia momentu [s] 0.0-20.0 5.0 2
P3357[0...2] Poziom udarowego podbicia momentu [%] 0.0 - 200.0 150.0 2
P3358]0...2] llo$¢ cykli podbicia udarowego 1-10 5 2
P3359|0...2] Czas impulsu udarowego podbicia momentu [ms] |0 - 1000 300 2
P3360[0...2] Czas przerwy miedzy impulsami udarowego 0-1000 100 2
podbicia momentu [ms]
P3361][0...2] Czestotliwosc¢ przy trybie odblokowania pompy 0.0 -599.0 5.0 2
P3362[0...2] Czas wstecznej pracy przy trybie odblokowania 0.0-20.0 5.0 2
pompy [s]
P3363[0...2] Wyzwolenie szybkiej rampy przy trybie 0-1 0 2
odblokowania pompy
0 Zablokowanie szybkiej rampy przy trybie odblokowania pompy
1 Wyzwolenie szybkiej rampy przy trybie odblokowania pompy
P3364[0...2] llos¢ cykli w trybie odblokowania pompy 1-10 1 2
r3365 Stowo stanu: podbicie momentu - - 2
P3852[0...2] Bl: Wyzwolenie podgrzewania uzwojen - 0 2
P3853J0...2] Czestotliwos¢ podgrzewania uzwojen [Hz] 0.00 - 599.00 5.00 2
P3854[0...2] Prad ochrony przed kondensacjg wody [%] 0-250 100 2
P3900 Koniec szybkiego uruchamiania 0-3 0 1
0 Brak szybkiego uruchomienia
1 Zakonczenie szybkiego uruchomienia z resetem do ustawien fabrycznych
2 Zakonczenie szybkiego uruchomienia
3 Zakonczenie szybkiego uruchomienia tylko dla danych silnika
P8553 Typ menu 0-1 0 1
0 Menu bez tekstu
1 Menu z tekstem
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A.2 Lista btedéw i alarméw

Lista bted6éw

Btad Opis Btad Opis

F1 Przecigzenie pradowe F62 Nieprawidtowa wartos¢ kopiowanego parametru

F2 Zbyt wysokie napiecie F63 Kopia zapasowa parametréw i typ urzagdzenia

niekompatybilne

F3 Zbyt niskie napiecie F64 Nieudana préba dokonania kopii podczas uruchamiania
F4 Przegrzanie przeksztattnika F71 Btad warto$ci zadanej USS

F5 Calka cieplna 12t przeksztattnika F72 Btad wartosci zadanej USS / MODBUS

F6 Przekroczenie temperatury maksymalnej F80 Utrata sygnatu wejscia analogowego

modutu tranzystorowego

F11 Przegrzanie silnika F85 Btad zewnetrzny

F12 Utrata sygnatu temperatury przeksztattnika F100 | Reset uktadu mikroprocesorowego

F20 Zbyt wysokie tetnienia napiecia w odwodzie F101 Przepetnienie stosu

DC

F35 Automatyczny ponowny rozruch po n F221 Sprzezenie zwrotne PID ponizej warto$ci minimalnej
F41 Btad identyfikacji danych silnika F222 | Sprzezenie zwrotne PID powyzej wartosci maksymalnej
F51 Btad pamieci EEPROM parametru F350 | Btad wektora konfiguracyjnego (SZL vector)

F52 Wewnetrzny btad programowy F395 | Programowy wewnetrzny czas kontrolny

F60 Przekroczenie czasu oczekiwania ASIC F410 | Btad ochrony kawitacyjnej

F61 Btad kopiowania parametréow na karte MMC / | F452 | Rozpoznano btad momentu obcigzenia

SD

® Aby przewing¢ liste aktualnych btedéw nalezy wcisng¢ E lub E

® Aby zatwierdzic btad nalezy wcisng¢ lub skorzysta¢ z zewnetrznego zrédta kwitowania btedow (jezeli zostato

okreslone).

® Aby zignorowac btad nalezy wcisng¢ E

Po potwierdzeniu lub zignorowac¢ btedu, wyswietlacz powrdci do poprzedniego ekranu. Symbol btedu pozostaje aktywny do

momentu potwierdzenia btedu.

Lista alarméw

Alarm Opis Alarm Opis

A501 Wartos$¢ graniczna pradu A600 Alarm przekroczenia przedziatu czasu RTOS

A502 Gorna wartos¢ graniczna napiecia A910 Wytgczony regulator Udc-max

A503 Dolna warto$¢ graniczna napigcia A911 Aktywny regulator Udc-max

A504 Przegrzanie przeksztattnika A912 Aktywny regulator Udc-max

A505 Calka cieplna 12t przeksztattnika A921 Nieprawidtowo ustawione parametry przetwornika
DAC

A506 Wartos$¢ graniczna temperatury na A922 Brak obcigzenia na przeksztattniku

radiatorze IGBT

A507 Utrata sygnatu temperatury przeksztaitnika | A923 Zazadano zaréwno JOG w prawo jak i JOG w lewo

A511 Catka cieplna 12t silnika A930 Alarm ochrony kawitacyjnej

A535 Goracy rezystor hamowania A936 Aktywne samostrojenie PID

A541 Aktywna identyfikacja danych silnika A952 Alarm kontroli momentu obcigzenia

Nalezy pamietac, ze alarmy nie mogg by¢ potwierdzane. Alarmy kasowane sg automatycznie po wyeliminowaniu ich

przyczyny.
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Siemens Sp. z 0. o.
Sektor Industry | DT MC
03-821 Warszawa

ul. Zupnicza 11

tel.: 22 870 98 60

fax: 22 870 98 68

www.siemens.pl/sinamics-v20

Wszelkie pytania techniczne prosimy
kierowac¢ na adres:
automatyka.pl@siemens.com

Informacje zawarte w niniejszej broszurze stanowia wytacznie ogélny opis
lub specyfikacje dziatania urzadzenia. Podczas pracy urzadzenia niniejsze
informacje nie zawsze maja zastosowanie lub moga ulec zmianie

w rezultacie wprowadzanych ulepszeri. Obowigzek udostepnienia
odnosnych specyfikacji istnieje tylko wowczas, jezeli zostato to Scisle
okreslone w umowie. Wszystkie okreslenia uzyte w stosunku do produktu
moga stanowic¢ znaki towarowe lub nazwy wtasne produktéw firmy Siemens
AG badz firm dostawczych. Wykorzystanie ich przez strony trzecie dla celéw
wiasnych moze stanowi¢ naruszenie prawa wtasnosci.






